Drehstrom-Hochleistungsstapler

mit gekapseltem Antrieb

Drehsitz (optional) fiir entspanntes

Arbeiten bei Riickwartsfahrt

Neues Bedienkonzept mit
SOLO- oder MULTI-PILOT

in mitschwingender Armlehne

Curve Control fiir optimale
Fahrsicherheit

Automatisch einfallende

Feststellbremse; kein Riickrollen

an Steigungen

Wartungsfreie
Lamellenbremsen

EFG 535-550

B _JUNGHEINRICH

Elektro-Vierrad-Gabelstapler (3500, 4000, 4500 und 4990 kg)

Der Einsatz innovativer Drehstromtechnik

bietet eine Vielzahl von Vorteilen:

m Hochste Umschlagleistung durch Spitzen-
werte beim Beschleunigen, Fahren und
Heben.

m Ldngere Einsatzzeiten durch optimalen
Wirkungsgrad und effektivere Energie-
riickgewinnung.

m Prizise Steuerung und verschleiBfreies
generatorisches Abbremsen bei Zurlck-
nahme des Fahrpedals mit Rickspeisung
der Energie in die Batterie.

m \Wartungs- und verschleiBfreie Drehstrom-
Motoren (ohne Kohlebursten) in gekap-
selter Bauweise (Schutzgrad IP 54) .

Mit iberragenden Fahr-/Hubgeschwindigkei-
ten sowie einem ausgezeichneten Beschleu-
nigungs- und Steigvermégen ermdglichen
diese Elektrostapler Umschlagleistungen auf
dem Niveau von Diesel-/Treibgasstaplern.
Dabei ist durch die gekapselte Bauweise der
Motoren auch ein kombinierter Innen- und
AuBeneinsatz gewadhrleistet. Selbst extreme

Einsatzbedingungen wie Staub, Chemikalien
und Feuchtigkeit beeintrachtigen die Zuver-
lassigkeit und Lebensdauer der Motoren nicht.

Damit sind diese Drehstromstapler universell
einsetzbar, bieten ein angenehmes Arbeits-
umfeld durch abgasfreien und leisen An-
trieb und reduzieren aufgrund des niedrigen
Energieverbrauchs die Betriebskosten.

JUNGHEINRICH



EFG 535-550
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. Tragfahigkeitstabelle (kg)
Hubgeriist-Tabelle EFG 535-550 9 cg= 500 mm 9
Bezeich- Hub Freihub h, Bauhohe h, Bauhohe h, Neigung ohne Seitenschieber,
nung hs (mm) eingefahren (mm) ausgefahren (mm) vor/zurlck einfach SE bereift
(mm) | EFG EFG EFG EFG EFG EFG EFG EFG a/f EFG EFG EFG EFG
535 |540/545| 550 535 |540-550| 535 [540/545| 550 ©) 535 540 545 550
Zweifach 2750 150 150 2280 3580 3580 6/8 4000 | 4500 | 4990
T 3000 150 150 2405 3830 3830 6/8 4000 | 4500 | 4990
3100 150 2228 3883 6/8 3500
3500 150 150 150 2428 2655 4283 4330 4330 6/8 3500 4000 4500 4990
4000 150 150 150 2678 | 2905 | 4783 | 4830 | 4830 6/8 3500 | 4000 | 4500 | 4990
4500 150 150 150 2978 3155 5283 5330 5330 6/8 3500 4000 4500 4990
5000 150 150 150 3228 | 3405 5783 5830 5830 6/8 3450 | 4000 | 4500 | 4900
5500 150 150 3655 6330 6330 6/5 3850 | 4100 | 4800
6000 150 150 3905 6830 6830 6/5 3700 4600
6500 150 150 4155 7330 7330 6/5
Zweifach 2700 1376 | 1227 2080 3404 | 3553 6/8 4000 | 4500 | 4990
77 2950 1501 1352 2205 3654 3803 6/8 4000 4500 4990
3450 1751 1602 2455 4154 | 4303 6/8 4000 | 4500 | 4990
3950 2001 1852 2705 4654 | 4803 6/8 4000 | 4500 | 4990
4450 2251 2102 2955 5154 5303 6/8 4000 | 4500 | 4990
4950 2501 2352 3205 5654 5803 6/8 4000 4990
5450 2751 2602 3455 6154 | 6303 6/5
Dreifach 3800 1376 1227 2080 4504 4653 6/8 4000 4500 4990
Dz 4175 1501 1352 2205 4879 5023 6/8 4000 | 4500 | 4990
4700 | 1430 2193 5463 6/8 3500
4925 1751 1602 2455 5629 5773 6/8 3920 | 4420 | 4750
5000 1530 2293 5763 6/8 3500
5300 1871 1727 2580 6004 | 6153 6/5 3890 | 4300 | 4700
5500 1730 2493 6263 6/5 3100
5675 2001 1852 2705 6379 6523 6/5 3750 | 4200 | 4610
6000 | 1930 2693 6763 6/5 2900
6425 2251 2102 2955 7129 7273 6/3 3550 | 4000 | 4300
6500 2130 2893 7263 6/5 2800
7175 2521 2352 3205 7879 8023 6/3 3200 | 3200 | 4000




Technische Daten nach VDI 2198 Stand: 02/2010
T

1.1 | Hersteller (Kurzbezeichnung) Jungheinrich Jungheinrich Jungheinrich Jungheinrich 1.1
1.2 | Typzeichen des Herstellers EFG 535 EFG 540 EFG 545 EFG 550 1.2
E 1.3 | Antrieb Elektro Elektro Elektro Elektro 1.3
5| 1.4 |Bedienung Sitz Sitz Sitz Sitz 1.4
g 1.5 | Tragfahigkeit/Last Q) 3,5 4 45 4,99 15
2 1.6 |Lastschwerpunktabstand c (mm) 500 500 500 500 1.6
1.8 | Lastabstand X (mm) 4801) 5102) 5102) 5102) 1.8
1.9 |Radstand y (mm) 1855 2000 2000 2000 1.9
% 2.1 | Eigengewicht inkl. Batterie (s. Zeile 6.5) kg 5800 6600 6950 7300 2.1
'$|2.2 |Achslast mit Last vorn/hinten kg 8350/950 9700/900 10400/1050 11200/1100 |2.2
g 2.3 | Achslast ohne Last vorn/hinten kg 3000/2800 3700/2900 3700/3250 3700/3600 2.3
x |3.1 |Bereifung Solid Solid Solid Solid 3.1
g 3.2 | ReifengroBe, vorn 250-15 250-15 250-15 28x12,5-15 3.2
-F: 3.3 | ReifengroBe, hinten 21x8-9 21x8-9 21x8-9 21x8-9 3.3
":_'. 3.5 | Rader, Anzahl vorn/hinten (x = angetrieben) 2x/2 2x/2 2x/2 2x/2 3.5
B (3.6 |Spunweite, vorn b,, (Mm) 1120 1120 1120 1150 3.6
& 137 |Spurweite, hinten b, (mm) 950 950 950 950 3.7
4.1 | Neigung HubgerUst/Gabeltrager vor/zurtick o/ (°) 6/8 6/8 6/8 6/8 4.1
4.2 | Hohe Hubgerust eingefahren h, (mm) 2228 2405 2405 2405 4.2
4.3 | Freihub h, (mm) 150 150 150 150 4.3
4.4 | Hub (Standardhubgerist) h; (mm) 3100 3000 3000 3000 4.4
4.5 | Hohe Hubgerust ausgefahren h, (mm) 3883 3830 3830 3830 4.5
4.7 | Hohe Schutzdach (Kabine) hg (mm) 2320 2320 2320 2320 4.7
4.8 | Sitzhohe/Standhohe h, (mm) 1165 1165 1165 1165 4.8
§, 4.12 | Kupplungshéhe h,o (mm) 390/550 390/550 390/550 390/550 4.12
§ 4.19 | Gesamtldnge [, (mm) 3835 3980 3980 3980 4.19
& | 4.20 | Lange einschl. Gabelriicken [, (mm) 2685 2830 2830 2830 4.20
.§ 4.21 | Gesamtbreite b,/b, (mm) 1340/- 1340/- 1340/- 1450/- 421
2 |4.22 | GabelzinkenmaBe s/e/l (mm)| 45/125/1150 50/125/1150 50/150/1150 50/150/1150 [4.22
g 4.23 | Gabeltrager ISO 2328, Klasse/Typ A, B 3A 3A 3A 3A 4.23
4.24 | Gabeltragerbreite b; (mm) 1120 1260 1260 1260 4.24
4.31 | Bodenfreiheit mit Last unter Hubgertst ~ m; (mm) 120 120 120 120 4.31
4.32 | Bodenfreiheit Mitte Radstand m, (mm) 160 160 160 160 4.32
4.33 | Arbeitsgangbreite bei Palette 1000x1200 quer ~ Ast (mm) 3980 4160 4160 4160 4.33
4.34 | Arbeitsgangbreite bei Palette 800x1200 langs ~ Ast (mm) 4180 4360 4360 4360 4.34
4.35 | Wenderadius Wa (mm) 2300 2450 2450 2450 4.35
4.36 | Kleinster Drehpunktabstand b;; (mm) 670 670 670 725 4.36
5.1 | Fahrgeschwindigkeit mit/ohne Last km/h 16/17 15/17 15/16,5 15/16 5.1
5.2 | Hubgeschwindigkeit mit/ohne Last m/s 0,38/0,50 0,35/0,47 0,33/0,45 0,31/0,45 52
§ 5.3 | Senkgeschwindigkeit mit/ohne Last m/s 0,58/0,55 0,55/0,50 0,55/0,50 0,55/0,50 53
3 (5.5 |[Zugkraft mit/ohne Last N 5200/5700 5100/5600 4900/5500 5000/5800 5.5
é 5.6 | max. Zugkraft mit/ohne Last N 14700/14900 14600/14900 14500/14800 15100/15500 |5.6
é 5.7 | Steigfahigkeit mit/ohne Last % 8,5/14,5 8/13,5 7/12 6,5/12 5.7
E 5.8 | max. Steigfahigkeit mit/ohne Last % 15,5/25 14/23,5 12,5/21,5 12/21 5.8
5.9 | Beschleunigungszeit mit/ohne Last (auf 10 m) S 4,8/4,2 5,0/4,4 5,5/4,8 5,8/5,2 59
5.10 | Betriebsbremse hydraulisch hydraulisch hydraulisch hydraulisch 5.10
6.1 | Fahrmotor, Leistung S, 60 min. kw 18 18 18 18 6.1
6.2 | Hubmotor, Leistung bei S; 15% kw 23,5 23,5 23,5 23,5 6.2
§ 6.3 | Batterie nach DIN 43531/35/36 A, B, C, nein 43536 A 43536 A 43536 A 43536 A 6.3
§ 6.4 | Batteriespannung, Nennkapazitat Ky V/Ah 80/775 80/930 80/930 80/930 6.4
w | 6.5 |Batteriegewicht kg 1863 2178 2178 2178 6.5
Batterieabmessungen L/B/H mm | 1028/855/784 1028/999/784 1028/999/784 1028/999/784
6.6 | Energieverbrauch nach VDI-Zyklus kWh/h 9,93) 12,63) 13,93) 15,33) 6.6
8.1 | Art der Fahrsteuerung Impuls/AC Impuls/AC Impuls/AC Impuls/AC 8.1
g 8.2 | Arbeitsdruck fir Anbaugerate bar 200 200 200 200 8.2
‘é‘ 8.3 | Olstrom fur Anbaugerate I/min 30 30 30 30 8.3
8 |8.4 |Schalldruckpegel nach EN 12053, Fahrerohr dB(A) 75 75 75 75 8.4
8.5 | Anhangerkupplung, Art/Typ DIN DIN 15170 H DIN 15170 H DIN 15170 H DIN 15170 H 8.5
1) 505 mm breit bei DZ-Mast; bei integriertem SS: x = 494 mm (519 mm bei DZ-Mast); bei Anbau SS: x = 552 mm (577 mm bei DZ-Mast)
2) 541 mm breit bei DZ-Mast; bei integriertem SS: x = 542 mm (573 mm bei DZ-Mast); bei Anbau SS: x = 582 mm (613 mm bei DZ-Mast)
3) 60 VDI-Arbeitsspiele/h

Dieses Typenblatt nach VDI-Richtlinie 2198 nennt nur die technischen Werte des Standard-Gerates. Abweichende Bereifungen, andere Hubger(ste, Zusatzeinrichtungen usw. kénnen andere Werte ergeben.
Anderungen und technische Verbesserungen vorbehalten.



Vorteile nutzen

Komfortabler Arbeitsplatz

Der funktionelle und ergonomisch gestaltete

Fahrerplatz sorgt fir ein entspanntes, ermu-

dungsfreies Arbeiten Uber eine lange Schicht:

= Niedriger Aufstieg mit von oben einseh-
barer Trittstufe. GroBer, ebener FuBraum
mit Kfz-Gblichen Pedalen.

m Verstellbare Lenksaule und vielfach ver-
stellbarer Komfortsitz fur optimale Sitz-
position.

m Freie Sicht: Hubgertst und Gabeltrager
mit besonders groBem Sichtfenster.

m Hydraulische Servolenkung: leichte Bedie-
nung.

m Besonders komfortable Bedienung durch
Integration aller entscheidenden Bedien-
elemente in die mitschwingende Arm-
lehne (in Hohe und Lange verstellbar).

m Geringe Vibrationen durch Entkoppelung
der Kabine vom Chassis (,,Floating Cab”).

m Entspanntes Arbeiten auch bei Ruickwarts-
fahrt durch die Drehsitzeinrichtung (optio-
nal). Drehsitz bis zu 15° schwenkbar.

SOLO-PILOT

VerschleiBfreie Bremsen —

automatische Feststellbremse

Drei Bremssysteme sorgen fur ein sicheres,

bequemes und weitgehend verschleiBfreies

Abbremsen:

= Motorbremse fir verschleiBfreies, regenera-
tives Bremsen mittels Fahrpedal im Normal-
betrieb.

Jungheinrich
Vertrieb Deutschland AG & Co. KG

Am Stadtrand 35
22047 Hamburg
Telefon 0180 5235468*
Telefax 0180 5235469*

*Bundesweit € 0,14/Min. aus dem Festnetz, mobil max. € 0,42/Min.

info@jungheinrich.de
www.jungheinrich.de

Drehsitz (optional)

= Olbad-Lamellenbremse als  Sicherheits-
bremse. VerschleiBfrei und vollstandig ge-
kapselt.

m Elektrisch betatigte Federspeicherbremse
als Feststellbremse. Diese fallt bei Stillstand
des Staplers automatisch ein und l6st sich
wieder beim Anfahren. Ein unkontrollier-
tes Wegrollen ist damit ausgeschlossen.

Wartungsfreie Motoren

Konsequent in Drehstromtechnik: Antriebs-
motor, Hydraulikmotor, Lenkmotor:

m Hohes Drehmoment fur schnelle Arbeits-
spiele.

15% besserer Wirkungsgrad gegenuber
Nebenschlussmotoren.

In vielen Fallen Zweischicht-Einsatz mit
einer Batterieladung maglich.

Keine Kohlebdrsten, kein Kollektor — kein
Wartungsaufwand.

Vollstandig gekapselt nach IP 54. Hochste
Lebensdauer auch bei Staub und Feuch-
tigkeit.

2-jdhrige Gewabhrleistung auf alle Moto-
ren.

Sicherheit

Hohe Fahrdynamik und Leistung erfordern

auch ein hohes MaB an Sicherheit:

m Automatische Reduzierung der Fahrge-
schwindigkeit bei Kurvenfahrt durch Curve
Control.

Kein unkontrolliertes Zurlckrollen auf
Rampen bzw. Steigungen durch automa-
tische Feststellbremse.

Stabiles Fahrverhalten durch langen Rad-
stand.

Elektronischer und hydraulischer Uberlas-
tungsschutz.

Sichere Datenibertragung zwischen den
elektronischen Komponenten durch CAN-
Bus-Technologie.

Hochste Stabilitat durch extrem niedrigen
Eigenschwerpunkt und hoch aufgehangte
Lenkachse.

Comfort Display

Intelligente Elektronik

Ruckfreies Fahren, dynamisches Reversieren
und millimetergenaues Positionieren bei
gleichzeitig niedrigstem Energieverbrauch
durch Impulssteuerung.

Optimale Anpassung an jeden Einsatzfall
durch funf individuell modifizierbare Ar-
beitsprogramme.

Uberwachung aller Komponenten und
Servicedatenspeicherung fur schnelle und
kostengtinstige Wartung durch Diagnose-
system.

Comfort Display mit digitalem Betriebs-
stundenzahler, Batterie-Entladeanzeiger mit
Hubabschaltung, Uhr, Fehlercode- und
Warnanzeigen.

Anzeige der Lenkradstellung.

Jungheinrich

Werke, Vertrieb und
Service Europa

ISO 9001/1SO 14001
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Jungheinrich-Flurférderzeuge
entsprechen den europaischen
Sicherheitsanforderungen.
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Das lohnt sich.
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